«RTD Astra-Y»

Radio receptor
Guia de usuario

Este manual de funcionamiento tiene como finalidad estudiar
el principio de funcionamiento, uso correcto y mantenimiento
del receptor de radio "RTD Astra-Y" (firmware Y-UOP-v4 0y
superior) (Dibujo 1).

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en el
disefio, software, soluciones de circuitos y configuracion del
producto que no degraden sus caracteristicas técnicas, no
violen los requisitos reglamentarios obligatorios, sin previo
aviso al consumidor.

Lista de abreviaciones

ARM-Y — software para la configuracion y monitoreo del
sistema (para Windows 7 o superior);

OC - Salida de “colector abierto”;

PC — Computadora personal;

CP — Panel de control Astra-712;

Astra-Y MP — Astra-Y panel de monitoreo;

Astra-Y system - sistema de monitoreo inalambrico Astra-Y;
TTD - dispositivo transmisor de radio “TTD Astra-Y”;

RTD - dispositivo receptor de radio “RTD Astra-Y”;

1 Designacion

1.1 RTD esta disefiado para recibir a través del canal de radio
notificaciones de TTD registrados, decodificar y enviar
notificaciones a tres indicadores LED incorporados, dos relés de
sefial y una salida OC, asi como a través de la interfaz LIN en
modo de operacién independiente o via la interfaz RS-485 en
modo de funcionamiento ampliado.

1.2 El objetivo principal es la organizacion de la
monitorizacion centralizada a través del canal de radio (433
MHz) de asentamientos caseros, instalaciones industriales,
etc.

1.3 La comunicaciéon del canal de radio entre el RTD y el
TTD es bidireccional.

1.4 ElI RTD admite hasta 48 dispositivos
TTD en modo de funcionamiento
independiente y hasta 250 TTD en modo de
funcionamiento extendido. =
1.5 El RTD admite el trabajo en modo
independiente sin el Astra-Y MP
conectado.

1.6 El dispositivo de panel de indicacion
remota Astra-861 se puede conectar al RTD
en modo auténomo a través de la interfaz

| HNELLEEE

LIN.

1.7 RTD admite trabajar en modo
extendido, conectandose a través de la
interfaz RS-485 al Astra-Y MP o a una PC
con el software ARM-Y instalado a través del conector F7.
Para conectarse a una PC, se utiliza la unidad de interfaz
Astra-984.

1.8 RTD admite la retransmisién de dos niveles de la sefial y
rastrea las rutas de las sefiales a través de repetidores TTD.
Las rutas actuales se pueden ver usando el software ARM-Y
en el modo de configuracion.

Dibujo 1

2 Caracteristicas técnicas
Parametros técnicos del radiocanal.

Rango de frecuencia de operacion, MHz ........... 433,92 +0,2%
NuUmero de canales de frecuencia..............c.ooeuvveeveeeeieiiinnnnnn.. 16
Potencia del transmisor RTD*, MW, ........cccovvvveeeeeennns 10/30/100

Rango de cobertura inalambrica ** entre RTD y TTD, hasta:
- con antena de latigo estandar (0,17 m de longitud) potencia

107200 MW oo 2500/3400 m
- con antena externa (3 dB) ganancia
de potencia 10/100 MW ........oceeiiiiiiiiienaeesiiiiieeenn. 4500/8700 m

La sensibilidad de la ruta de recepcion RTD,

ABM, NOMAS ... MUHYyC 102
Tiempo de supervision de radiofrecuencia*** ....... de 3 a40 min
Tasa de cambio de radio, bit/ seg......ccccccceeiviiiiiieneeenins 19200
Parametros técnicos generales

Voltaje de suministro, V........ccoovveeeeeiiiciieieeeeenn, de 10,5a 15,0
Corriente de consumo, mA, no mas de:

- eN MOdO de rECEPCION ....ceeeeeeieeeeeceeeee et 115
-aunapotencia de L0 MW .....ccocoiiiiiiiieeiieee e 200
-aunapotencia de 30 MW .......cccvviiriieeiiieee e 200
-auna potencia de 100 MW ......ccceiiriiieeiiieee e 230

Tiempo de preparacion técnica para el trabajo no mas de...5 s.

Salidas
Relé 1, 2 (bornes Relayl, Relay2):

- voltaje de carga maximo, V.......ccccceviieeeiniiienniece e, 100
- corriente de carga maxima, MA .........ooocvivieeeiiiiiieeeeen, 100
Salida “colector abierto” (borne OC):
- corriente de carga maxima, MA ..o, 100
- tensidn de carga constante maxima, V..........cccooeiieeeeen. 45
Interfaz RS-485:
Longitud de la linea de interfaz, m, nomas ................... 1000
Velocidad de intercambio, bit/s .......cccoooevvviiiiiiiiiiiiiiininn, 9600
Interfaz LIN:
Longitud de la linea de interfaz, m, nomas ...................... 200
Resistencia activa de cables, Ohm, nomas ..................... 100
Capacitancia entre cables, yF, nomas.........c.cccoccveenne 0,033
Velocidad de intercambio,a través de LIN bit/s............... 4800
Dimensiones totales (sin antena), mm................. 121 x 79 x 31
Peso (sin antena), kg, NOMAS ........ccccevviiiiiiiiieeeeiiiiiieeeeen 0,1
Condiciones de trabajo
Rango de temperatura, °C........cccceeeeeeiiniiiiieeeennn. .de-10a+50
Humedad relativa del aire,%.........cccceeeeeeeenenn hasta 95 a +35°C
sin condensacion de humedad
3 Entrega
RTD

ASIra-Y RTD counciiiceeeeeeee et
Antena de latigo
Tornillo 2,9 x 25
Pasador 5 X 25 ...
Guia de usuario

* El valor predeterminado de fabrica es 10 mW.

** en la linea de visién. El radio de accion depende en gran medida de
las caracteristicas de disefio de la habitacion, el lugar de instalacion y
el entorno de interferencia.

*** El valor predeterminado de fabrica es 10 min.
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4 Diseno

El RTD se realiza en forma de blogue compuesto por una base,
una tapa extraible y una antena. Una placa de circuito impreso
(PCB) con elementos de radio esta montada dentro de la unidad
(Dibujo 2).

Sin tapa

Tabla 2 — Indicacion del LED 9 y el LED 2

Notificacion Indicadores 1 y 2

Se ilumina en rojo durante 1
segundo, luego en verde

Prueba (después de en-
cender el dispositivo)

Modo de funcionamiento auténomo

Antena Color rojo
No hay ningun TTD )
o ) registrado
LED Orificios de montaje
indicadores i LED 1
§ " Bloqueo del radiocanal del I | | 5,2_*2
; ! Conector TTD 0 e 26 o
Clavig || Astra-984 sancronlcamente con indicador
Puente LED 2
Borneras . ) | | I 2My
Zona de alarma de incendio | -, ! cke.2
PCB i
sincrénicamente con indicador
Orificios 1
5 i |
Botén S1 de entrada de cables LED 1
Intrusion | | | ikguz
usB Base 0 ic 2c )
Dibujo 2 Color verde
LED 1

La PCB tiene indicadores para monitorear el funcionamiento
del RTD e indicar notificaciones.

El boton S1 esta instalado en la PCB, que, cuando se quita la
tapa, genera la notificacion de "Manipulacion" y también se uti-

Manipulacion del TTD o

panel, conectada a la ma- 0.5 l;u
CKB.

nipulada TTD 0 T 26 e

liza para cambiar los modos de funcionamiento del RTD, rest- Sin conexién con TTD o LED 1 -
ablecer la memoria del RTD. panel, conectado al TTD ,luﬂllﬂﬂmll"ﬂﬂl[l iy
0 1c 2¢
Fallo de alimentacion del LED1
Tabla 1 TTD o panel, conectado al | | | | | i
Bornes Designacion de los bornes TTD 0 1c o s
LED 1
+TM, -TM No se usa Error de zona de hardware Saropaercs
Relayl, Relay2 | Salidas de relé de tipo de intrusién quifﬁzc
(] (+
ocC Salidas de tipo “Colector abierto” LED 2
Fa||0 de Zona de hardWare gampaemﬂ
. L . pasa
LIN. +LIN Interfaz LIN para conectar el panel de in- de tipo de incendio Muemm
- , ) . c 2
dicacion «Astra-861»
; LED 1
Armada al menos 1 zona o o
Interfaz RS-485 para conectarse a Astra- E:?S"E,I"pJ MIOCTORHHO
485A, 485B Y MP p
.Todasulas zonas de tipo de LED 1 05ry
+12V, GND Conexion de la fuente de alimentacion intrusion desarmadas 0 Ph s

El conector F7 esta disefiado para conectarse a una PC a
través de la unidad de interfaz Astra-984 para configurar y
monitorear el sistema, actualizar el firmware del dispositivo
usando el software ARM-Y.

Puerto USB destinado a la conexion a una PC para realizar
una copia de seguridad utilizando el software ARM-Y.

5 Indicacién

]
El LED verde © muestra el estado del entorno de interferen-
cia (Tabla 3).

El LED 1 muestra el estado de todos los lazos de alarma
(zonas cableadas) del tipo de intrusion, asi como el estado
del TTD y la central conectada al TTD.

El LED 2 muestra el estado de todos los bucles de alarma
(zonas cableadas) del tipo de incendio.

Duracién de la indicaciéon de notificacion: hasta la transicion a
otro estado o al estado “Normal”.

Modo de registro

Color rojo

A la espera del registro del LED 1
TTD | | 3aropaeTcs

no30c
. . Indicador 1
Registro exitoso de TTD 2ry o
0 1c 2c ore2
. . LED 1
Registro fallido del TTD I"""""""I 8L 2
CKB..
0 1c 2c
Modo de funcionamiento extendido
Color rojo
S, LED 1
Eliminacion de la TTD """"""”" sm2 e
CKB..
0 1c 2c

Prioridad de indicacion de estado en modo de funcionamiento:

0
-LeD O
- «Interferencia de RF del RTD»,
- «Interferencia»;
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-LED %

- «Interferencia de RF del RTD»,

- «Error de zona de hardware de tipo de intrusiény,

- «Fallo de alimentacion de energia del TTD o panel»,

- «Todas las zonas de hardware de tipo de intrusidon desarma-
das »/« Al menos una zona de intrusion esta armada»,

-LED 2:

- «Interferencia de RF del RTD»,

- «Alarma de incendios»,

- «Fallo de zona de hardware de tipo de incendio».

Se realiza «No conexién con TTD» cuando no hay sefiales
de al menos un TTD registrado durante el tiempo de super-
visién de RF.

El relé 1 se abre cuando se quita el puente F1.

La «interferencia de RF del RTD» se realiza en ausencia o
imposibilidad de decodificar las sefiales de todos los TTD reg-
istrados en 3 minutos.

Ademas de las notificaciones dadas en la Tabla 2, el RTD en-
via a la interfaz las notificaciones «La fuente de alimentacion
del RTD es baja», «Peligro de incendio» de la zona de
hardware tipo incendio, "cortocircuito" y "circuito abierto" para
la zona cableada de tipo fuego del TTD en modo auténomo.

Tabla 3 — LED © notificaciones
Notificaciones

7
Indicador verde ©

Interferencia No encendido o parpadea

Sin interferencias en

la frecuencia de fun- Se enciende constantemente

cionamiento
uuuuy a2
Interferencia de RF 0 10 2c ce2
del RTD Parpadea sincrénicamente con el led
1

6 Modos de funcionamiento de las salidas
(Relayl, Relay2, OC)

Relé 1 (bornes del Relé 1): muestra el estado de todos los
lazos de alarma del tipo de intrusién y el estado del TTD y el
panel de control conectado al TTD:

— cerrado, cuando al menos un borne de alarma (zona) del
TDD o Panel de Control registrado esta armado, la tapa del
RTD esta instalada y no hay notificaciones de "Alarma”.

— abierto, cuando no hay TTD registrado en la memoria del
RTD, cuando el RTD es manipulado, se recibe una notifi-
cacion con el estado de "Alarma", cuando todos los bornes de
alarma (zonas) estan desarmados, hay interferencia de RF del
RTD (Tabla 2).

El relé 1 se abre de acuerdo con estos eventos cuando se in-
stala un puente en la clavija F1.

Cuando se quita el puente del la clavija F1, se procesan
adicionalmente los siguientes eventos: apertura del Panel de
Control o TTD conectado al Panel de Control; no hay conexion
con el TTD o con el panel de control conectado al TTD (Tabla
2).

Relé 2 (Bornes del Relé 2): muestra el estado de todos los
lazos de alarma (zonas) del tipo de alarma de incendio y fun-
ciona en modo de seguridad 24 h:

— cerrado, si todos los TTD registrados, los lazos de alarma
(zonas) estan en estado "Armado" y la tapa del RTD esta in-
stalada.

— abierto en ausencia de TTD registrado, lazos de alarma
(zonas) del tipo de alarma de incendio en la memoria del
RTD, recibiendo una notificacién de "Incendio" del TTD.

Modo de funcionamiento de la salida OC:

- se enciende durante 2 minutos cuando se recibe al menos
una notificacién de alarma de la bornera de alarma de intru-
sion,

- cambia en 10 minutos cuando se recibe al menos una no-
tificacion de alarma de incendio del borne de alarma de in-
cendio,

- desactivado en todos los demas casos.

7 Configuracion de fabrica

El RTD entregado tiene los siguientes ajustes de fabrica:
- modo de funcionamiento - autébnomo;

- tiempo de supervision por radio - 10 min;

- la potencia del transmisor - 10 mW.

- numero de canal de frecuencia - 1.

8 Modos de operacién

8.1 Los modos de funcionamiento del RTD se establecen
mediante puentes.

Tabla 4
Clavija| Designacion Puente Notas
Modo de + Ver pamrafo.6, Relé 1
F1 funcionamiento
relé 1 - Ver parafo.6, Relé 1
Formateo de + Pulse el boton S1
Fo memoria Después de durante 5-6 s
, conectar la | pyisacion breve de
Registro del TTD | alimentacion | poten S1
Trabaje con una
+ PC para
Actualizacion de Antes de actualizar el
firmware conectar la | software o
alimentacion | realizar una copia
F3 de seguridad
Cambio de un + Pulsando ’el botén
Antes de S1 después de
canal de tar | instalar el puente
frecuencia conectar a P
alimentacién | en el enchufe F3
Cambio de modo Pulsacioén breve de
de operacion botén S1 después
F4 | RTD (inde- + de instalar el
pendiente / ex- puente en el
tendido) enchufe F4
Terminacion de la + Ent{rr:oc:;)
5 conexion de la autonomo
resflstenma alaind ) En modo
terfaz LIN extendido
+
. solo en un
Terminandola | prpy ol yitimo
£6 conexion de la en la cadena En modo
resistencia a la RTD tad extendido
interfaz RS-485 ! conQ'c ado
a la estacion de
monitoreo o PC
. RS Interfaz RS485
Seleccion de la
RS-L interfaz
L Interfaz LIN
Simulacion del + gor!tacst(;s del d
Tmp | cierre de la tapa oton S1 cerrados
cuando la tapa Contactos del
esta abierta ) botén S1 abiertos
«+» - el puente esta instalado en dos pines de la
clavija (o o]
«—» - el puente desmontado (o se instala para su Oom
almacenamiento en un pin de la clavija)

JATENCION! Cuando el RTD esta funcionando en modo
extendido (el puente se quita de las clavijas F5 y L), es
necesario desconectar los cables de los bornes de tornillo +
LINy -LIN!
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8.2 Cambio del modo de funcionamiento del
RTD (F4) (auténomo / extendido)

Con la alimentaciéon conectada, coloque un puente en la
clavija F4 del RTD. Los indicadores 1y 2 indicaran el nimero
del modo de operacion RTD:

1 flash — modo auténomo;

2 flash — modo extendido.
Para cambiar el modo, presione el boton S1 en el RTD
durante 1 segundo. Retire el puente de la clavija F4.

8.3 Modo de cambio del canal de frequencia (F3)

Con la alimentacién conectada, instale un puente en la clavija

F3. Por lo tanto, los indicadores @ y 1o @ del RTD
parpadean sincronicamente de series repetidas (1, 2, 3, etc.
veces, dependiendo del canal "1", "2", "3" .. "8"
respectivamente). Al presionar el boton S1, cambie al canal
"" a "2", "2" a "3", etc. Después de configurar el canal

0
requerido, retire el puente de la clavija F3. Los indicadores (@)

y 9 muestran nimeros de canales 1-8. Los indicadores @ y 2
muestran los ndmeros de canal 9-16, para determinar el
numero de canal en este caso es necesario agregar 8 al
numero de activaciones.

8.4 Formateo de la memoria del RTD (F2)

1 Conectle la alimentacion del RTD

1 saque los pestillos de la base de
la ranura de la tapa del RTD.
Retire la tapa

3 Formateo de la memoria
Instale el puente en .
el la clavija F2, !
retire el puente de :
la clavija TMP. '

F4F3 F2F1

EE®EE)

4 Mantenga presionado el botén S1
durante 5-6 segundos hasta que
se apague el color rojo del
indicador 1.

Suelte el botén S1, el indicador 1
comenzara a parpadear hasta 30
segundos: procedimiento  de
formateo de la memoria
(eliminacion del TTD).

Tan pronto como el indicador 1 se
apague, la memoria del RTD sera
formateada por completo.

El formateo de la memoria se
realiza para RTD antes de registrar
el primer TTD.

8.5 Actualizacion del firmware

La actualizacién del firmware RTD se realiza mediante el
software ARM-Y a través de la interfaz USB o RS-485.

8.5.1 Actualizacion de firmware a través de USB

- Desconecte la alimentacion de la RTD

- Instale un puente en el enchufe F3 del RTD;

- Conecte el RTD a una PC a través de un puerto USB
utilizando un cable USB del tipo A/B;

- Ejecute el software ARM-Y en la PC;

- Seleccione el modo "Actualizacion del firmware del
dispositivo";

- actualizar el firmware, siguiendo los consejos del programa
8.5.2 Actualizacion de firmware a través de RS-485

- establecer RTD en modo de funcionamiento extendido, ver p.
8.2;

- instale un puente en el conector RS del RTD;

- conecte el RTD al PC a través del conector F7 oa través de
los terminales 485A, 485V usando la unidad de interfaz Astra-
984,

- ejecute el software ARM-Y en la PC;

- seleccione el modo "Actualizacion del firmware del
dispositivo";

- actualice el firmware, siguiendo los consejos del programa.

8.6 Copiade seguridad de datos

Se crea una copia de seguridad de datos para preservar y
asegurar la restauracion de datos en caso de falla y
reemplazo fisico del RTD fallado, sin volver a registrar el TTD.
La copia de seguridad de la memoria de registro de RTD se
realiza mediante el software ARM-Y.

8.6.1 Copia de seguridad de datos a través de la interfaz
UsSB

- establecer RTD en modo extendido, ver p. 8.2;

- instale un puente en el conector RS del RTD;

- conecte el RTD al PC a través del conector F7 o a través de
los terminales 485A, 485V usando la unidad de interfaz Astra-
984;

- ejecute el software ARM-Y en la PC;

- seleccione el modo "Configuracion del sistema", el elemento
de menu "Copia de seguridad";

- Haga una copia de seguridad de los datos de registro,
siguiendo los consejos.

8.7 Restaurar copia de seguridad de datos

Antes de restaurar la copia de seguridad de los datos,
configure el nimero de canal en el que estaba funcionando el
sistema Astra-Y.

El canal se puede instalar de cualquier manera conveniente:
usando el puente F3 y el botén S1 segun el método

p.8.3, desde el menu "Panel de monitorizacion Astra-Y" o
mediante el software ARM-Y.

La restauracion de una copia de seguridad se realiza
utilizando el software ARM-Y en una secuencia similar a la
clausula 8.6, y de acuerdo con las instrucciones de la ventana
"Consejos" del programa.

Si la copia de seguridad de los datos se restaurd a un nuevo
RTD, espere hasta que el nuevo RTD esté conectado con
todos los TTD del sistema (aproximadamente 30 minutos) y
cree una nueva copia de seguridad para este RTD (ver p. 8.6).

9 Preparacién para el funcionamiento en modo
auténomo

9.1 RTD y TTD después del transporte en condiciones
diferentes de las condiciones de funcionamiento, manténgalos
desembalados en condiciones de funcionamiento durante al
menos 4 horas.

9.2 Diagrama de cableado RTD (modo auténomo)

WA1 hasta 70 V hasta 100 V
Astra-861 Astra-Y| -] |+ -1 1+
hasta 6 uds. T_ RF TRD l i l é
Astra-822 oo v I
orna L 4l +
hasta 6 uds. o e I AT o 6@ "»
Astra-821 485 A Relay |-———— BN 1 _
hasta 12 uds. 485 B RelayTl-—— i :
Relay2 |-—— ]
Relay2 |
Borna
+LIN
-LIN

—o-é» USB

Borna

+12V_> fuente de
GND P> alimentaciéon 12 V

Dibujo 3

e Las unidades de indicaciéon remota “Astra-861" (hasta 6
uds.) Proporcionan indicacion de las notificaciones para el
RTD (Dibujo 3).
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e La informacion sobre “Astra-861” se proporciona en el
manual de funcionamiento de “Astra-861".
9.3 Registro (asignacién) del TTD

1 Active el RTDy TTD
Configure el modo de funcionamiento auténomo del RTD,
p.8.2.
Configure el modo de funcionamiento TTD de acuerdo
con el manual de TTD.
Nota - Si planea usar la retransmisién, entonces para
configurar el sistema "Astra-Y", es necesario usar el
software ARM-Y, donde en el registro el nivel de
retransmision del TTD se establece de "1" a "3".

2 Instale el puente [~ E Fa eorq
en el enchufe F2, F4F3 FZEI

del RTD, ' 88_5
retire el puente | —

delenchufe TMP ~~ 77777
del RTD

3 Presione brevemente el botén S1 del RTD.
El LED 9 del RTD se encendera en rojo

4 Cierre el enchufe

' FAF3 F2F1 .
F2 del TTD durante oo
1seg., EILED ] ;
del TTDseencendera '--_________
en rojo

5 En caso de registro exitoso, el led 1 de los dispositivos
parpadeara en rojo.

6 Después de registrar todos los TTD, retire el puente del
RTD del enchufe F2

7 Vuelva a colocar la tapa en el RTD y
en todos los TTD (después de verificar
la calidad de la conexion de acuerdo
conla p. 9.5)

Nota - Cuando se cambia el RTD del modo auténomo al modo
extendido, no es necesario volver a registrar el TTD.

a. Congifuracién del RTD
Puede configurar el RTD mediante el software ARM-Y.

Orden de configuracién:

- ejecutar el software ARM-Y;

- enchufe la unidad de interfaz Astra-984 al conector F7;

- encienda el RTD;

- establecer el modo de funcionamiento ampliado del RTD
(consulte la pag. 8.2);

- conecte el Astra-984 al puerto USB de la PC;

- seleccione «Configuracion del sistema» en el software ARM-
Y;

- registrar RTD, segun el manual incorporado;

- registrar todos los TTD, configurar el modo de
funcionamiento y los pardmetros de TTD, de acuerdo con el
manual integrado;

Actividades a realizar en la intalacion:

Ejecute el procedimiento de seleccion de canal
determinar el canal de frecuencia mas 6ptimo.

Cambie los parametros del sistema: numero de frecuencia,
tiempo de supervision de radio, potencia.

Ademas, si el monitoreo se organizara sin usar el software
ARM-Y, desconecte el RTD de la PC, retire la unidad de
interfaz Astra-984, configure el modo de funcionamiento
autonomo del RTD.

El sistema Astra-Y esta listo para funcionar.

para

b.Prueba de calidad de la conexién
Después de la instalacion del TTD, se recomienda realizar
una prueba de calidad de conexion entre el TTD y el RTD.
Esta prueba se realiza solo para TTD que trabajan
directamente con RTD. Para el resto de los TTD, la conexion
con el RTD se evalla mediante la indicaciéon de la recepcién
del recibo del RTD (el indicador se ilumina en rojo 1 vez por 1
seg.) Después de que se crea un evento, por ejemplo,
alterando o restaurando el manipulacién del TTD.
1) Conecte los cables a los terminales + TMy —TM del TTD;
2) Cierre los terminales + TM y —TM durante el segundo. El
LED indicara la transmisién de la sefial de prueba mediante
los destellos cortos de la luz roja (el numero de transmisiones
de 1 a 15) y la recepcion del recibo: enciéndalo 1 vez durante
1 segundo.
En caso de buena calidad de conexién, la recepciéon de un
recibo después de la 12 a la 52 transmisién de la notificacion.
Si la recepcionse recibe después de las 62 transmisiones o no
se recibe, recomendamos cambiar la ubicacion del TTD o
utilizar antenas externas de los 433 MHz.

10 Instalacion
10.1 Seleccion del sitio de instalacion

10.1.1 RDT and TTD, with a standard antenna (0.17 m whip),
should be placed at the maximum height (not less than 2 m
from the floor and 0.2 m from the ceiling) to ensure the largest
wireless coverage range.

10.1.2 Los cables de los circuitos de suministro de energia del
RTD y la conexion de otros dispositivos al RTD deben
ubicarse lejos de cables de alta frecuencia y energia
poderosos.

10.1.3 Los dispositivos conectados al RTD a través de la
interfaz LIN deben instalarse a una distancia de no mas de
200 m del RTD.

No se recomienda colocar RTDy TTD:

- en estructuras metalicas macizas o a menos de 1 m de ellas;
- a menos de 1 m de lineas eléctricas y tuberias metalicas de
agua o gas, fuentes de interferencias de radio;

- interior de las estructuras metalicas;

- a menos de 4 m de una computadora personal y una fuente
de alimentacion.

10.1.4 Establecer el lugar de instalacién segun el estado del
LED 1 verde:

- LED verde estda encendido constantemente - no hay
interferencias en la frecuencia de funcionamiento,

- LED verde apagado o intermitente - interferencia en la
frecuencia de funcionamiento.

10.2 Orden de instalacion

1 saque los pestillos de la
base de la ranura de la tapa.
Retire la cubierta

2 Retire la placa apartando
los ganchos en la base.
e En una superficie plana,

Orificios
de montaje

haga marcas para los orificios %

de montaje, utilizando la base 2

OPS como plantilla.

e Pase los cables de la fuente o
Orificios

de alimentacion a través de
los orificios de entrada de
cables.

¢ Fije la base del RTD en la superficie de soporte, instale la
placa en su lugar

de entrada
de cables
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3 Conecte la antena a los
conectadores RF GND

4 La instalacién eléctrica a los bornes de salida del RTD
debe realizarse de acuerdo con el diagrama de conexion
seleccionado (Seccion 8)

NZNENZINEANZENNZ

+12VGND  +TM-  A485B +LIN - RELAY1 RELAY2 OC

5 |Instale de vuelta la tapa

11 Mantenimiento

11.1 El mantenimiento del RTD se realiza de acuerdo con un
sistema preventivo programado al menos 1 vez al aio.

11.2 El trabajo de mantenimiento incluye:

a) comprobar el exterior del RTD, la fiabilidad del montaje del
RTD, el estado de los cables de instalacion externos, las
conexiones de contacto;

b) limpieza de la carcasa del RTD;

¢) comprobar el rendimiento del RTD.

12 Cumplimiento de normas

12.1 Cddigo de proteccion de ingreso IP41.
12.2 Las frecuencias de operaciéon 433,92 MHz + 0,2% no
tienen prohibiciones de uso en todos los paises de la UE.

13 Garantia del fabricante

13.1 El sistema de gestion de la calidad esta certificado para
cumplir con la norma 1SO 9001

13.2 Periodo de funcionamiento de la garantia: 5 afios a partir
de la fecha de puesta en servicio, pero no mas de 5 afios 6
meses a partir de la fecha de fabricacion.

13.3 La vida util media del RTD es de 8 afios.

13.4 El fabricante estd obligado a reparar o reemplazar el
RTD durante el periodo de garantia.

La garantia no entra en vigor en los siguientes casos:

— incumplimiento de este manual de instrucciones;

— dafio mecanico al RTD;

— reparacion del RTD por otra persona que no sea el
fabricante.

La garantia se aplica solo al RTD. Todos los equipos de otros

fabricantes utilizados junto con el RTD, incluidas las baterias,

estan sujetos a sus propias garantias.

El fabricante no es responsable de ningun dafio a la

salud, propiedad u otra pérdida accidental o intencional,

daio directo o consecuente basado en la declaracién del

usuario de que el RTD no realizé sus funciones, o como

resultado del mal uso, falla o inoperabilidad temporal del

RTD.

Fabricante:
TEKO-TD LLC
420138,
Prospekt Pobedy 19,
Kazan, Russia

export@teko.biz
+7 (843) 528 03 69

Hecho en Rusia
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